Roboter (OTTwo)

Wichtige Telle

e Hub:

o Spike Prime (53444c01)
Fahrantrieb:

o 2x groRer Motor (54675c01)
4-Gang-Getriebe:

o Schaltmotor: kleiner Motor (68488c01)

o Antriebsmotor: groRer Motor (54675c01)
Schleifrader:

o Schleifkugeln (39370c01)
Getriebe:

o 2x orangene Getriebezahnrader (35188)
o 2X Getriebecontainer (18947)
o 4x Getriebezahnrader (35185)

o 2Xx graue Getriebeschlupfrupfs (26287)

Fotos

=

Links

e Stud.io Modell (rob2025 v4.io)
e Bauanleitung (rob2025 v4.pdf)
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